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Flotec Marin AB gratulerar er till valet av ”C-Drive Elektrisk Styrning” fran TMQ Electronics. Vi
ar sékra pé att ni under ldng tid kommer att ha stor glddje av de mgjligheter som en servosstyrning
ger er bat.

TMQ ir ett foretag frdn Australien vars elektriska styrsystem och autopiloter blivit vdlkénda for sin
hallbarhet, tillforlitlighet och noggrannhet. I 6ver 30 ar har TMQ f6rsorjt den kommersiella
fiskeindustrins behov av robusta och palitliga instrument i. Detta har gett TMQ unik kompetens
som avspeglas i den hoga kvalité som kénnetecknar samtliga modeller av foretagets styrsystem och
autopiloter.

=3 Flobec//,

Aven om alla atgirder har vidtagits for att informationen i denna manual skall
vara korrekt och fullstdndig tar Flotec Marin AB inget ansvar for felaktigheter
eller om information har utelimnats. Flotec Marin AB forbehaller sig rétten att
ndr som helst dndra specifikationer av den maskinvara och programvara som
beskrivs utan foregdende meddelande. Flotec Marin AB utfdrdar inga garantier
for skador som uppstir pa grund av felaktig anvdndning eller tekniska fel i
utrustningen eller tillbehor fran annan tillverkare.
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INTRODUKTION

C-Drive Elektrisk Styrsystem levereras med styrdator och roderldgesgivare tillsammans med ett
elektriskt styrnav med Full-Follow-Up (FFU). Systemet &r mycket enkelt att installera. Ett fatal
intdllningar av styrdatorn behdver goras och dessa kan forkonfigureras vid leverans att passa de
flesta batar och drivenheter.

C-Drive levereras

1) forkonfigurerad att fungera som sekundér servostyrning d4 en manuell hydraulisk rattpump
utgdr det primira styrsystemet pa béten, eller,

2) Forkonfigurerat som ett elektriskt styrsystem dér det elektriska styrnavet utgor
huvudalternativ for batens styrning i de fall en manuell rattpump saknas. Den elektriska
styrningen aktiveras direkt vid pasattning av C-Drive.

C-Drive ar i bada dessa grundutféranden forbereredd for anslutning av ytterligare ett rattnav (extra
styrplats) och en handhallen fjarrkontroll.

C-Drive levereras konfigurerad for att styra en reversibel elektrisk motor till en hydraulisk eller
mekanisk drivenhet. For hydraulaggregat med magnetventiler (solenoider) som drivenhet behdvs en
omstéllning av de elektriska drivkretsarna C-Drive vilket gors med progamvara. C-Drive kan pa
onskemal levereras forkonfigurerad for magnetventiler.

Denna manual beskriver hur systemets olika komponenter installeras i baten. For beskrivning av
funktionaliteten hos alternativa mandverdon hinvisas till respektive anvindarmanual.

Styrdatorn C-Drive ingar som centralenhet i ett utbyggbart elektriskt styrsystem. C-Drive kan med
tillval av en Manéverpanel och en kompass omkonfigureras till Autopilot. Som Autopilot kan C-
Drive tillsammans med en GPS naivigera efter vigmarken.

C-DRIVE &
Grundsystem Manuella Styrsystem
Styrdator
Elektriskt styrnav och/eller Joystick och/eller TMQ
fjdrrkontroll

Roderldgesgivare

-4

En Hydraulisk eller
Mekanisk Drivenhet

Automatiskt Styrsystem (Autopilot)

ELECOM oo apss
Kompass Mandverpanel,

=
elfer i
APGQ WS :

Wandverpanel
_/
[

&

eler AP1000 o
Mjukwarubaserad

Manawverpanel far PC

giler TMQ
fjarrkontroll
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OVERSIKT

C-Drive Elektrisk styrning &r en del av ett utbyggbart system som maéste innehalla minst foljande
komponenter:

Styrdator (C-Drive)
Roderldgesgivare
Ett elektriskt rattnav.

Systemet maste dven kompletteras med en drivenhet som viljs beroende pa bétens typ av styrning.
Exempel pa drivenheter ar:

Ett hydrauliskt system med magnetventiler (solenoider)
En reversibel hydraulpump
En linjdr drivenhet (mekanisk eller hydraulisk)
For systemets drift krévs en yttre stromkalla.
For att fungera som ett manuellt elektriskt manoversystem behdver en styrplats utrustas med:
Elektriskt rattnav, cller
Styrspak
joystick, eller
Fjérrkontroll

Den medfdljande roderligesgivaren ansluts till rorkulten sa att den f6ljer rodrets rorelser noggrannt
och aterkopplar information om rodrets lagesvinkel till styrdatorn.

Dessutom kan som tillval till C-Drive Elektrisk Styrning anslutas:
Handhéllen Fjarrkontroll
Sekundért Styrnav
Roderliagesindikator (RAI).
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Exempel pa C-Drive som elektriskt styrsystem.

Electric Wheel Hydraulic Wheel

It

Electric Wheel

Electric Wheel

C-Drive Unit |

l —IC-Drive Unit }—‘ Pump |

Power

Power

Ram
[Camm __2'

q L] Rudder
: Rudder Feedback
Feedback _
Pivot |Q| Pivot |O

Exempel 1: Elektrisk servostyrning med dubbla rattnav Exempel 2: Hydarulisk Rattpump som primér styrning
med elektriskt rattnav som sekundér servostyrning
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INSTALLATIONSANVISNINGAR

Forberedelser
Kontrollera att du har alla styrsystemets delar tillgdngliga.

Verktyg som du kommer att behova ér:
Skruvmejslar, flata och Philips
Avbitartdnger
Kabelskalare
Skiftnyckel
Halsag
Elektrisk borrmaskin med diverse borrar
Multimeter.
Tejp, kopplingslister, buntband, klamrar, skruvar, etc.
Dessutom behover du elektriska kablar att forldnga med, strombrytare och sdikringar

Kablar skall dras mellan C-Drive och batteriet, frdn roderldgesgivaren till C-Drive, fran C-Drive till
drivenheten och fran rattnavet till C-Drive. Plats for ledningsdragning i baten méste planeras. All
ledningsdragning skall goras sa langt frdn radioutrustning som mdjligt for att minska risken for
interferens. C-Drive skall vara direkt ansluten till en stromkélla pa 12-24 volt. Via en 15A sékring
tillsammans med en isolerad strombrytare.

Installation av Styrdator C-Drive

Placering:

C-Drive skall placeras lattillgéngligt sa att det gér att gora tekniska instdllningar 1 enheten pé plats i
baten. For att komma &t den invidndiga funktionaliteten kan ladans lock avlagsnas genom skruvarna
pa vardera sidan av ladan lossas.

Enheten skall skyddas fran regn, saltvatten, kondens, smuts och vibrationer. Placering i ett skép
eller bakom ett skott dr darfor lampliga platser.

Styrdatorns holje ar gjord av alluminium, ett icke magnetiskt material, och kommer darfor inte att
orsaka ndgra markanta magnetiska storningar pd Ovrig utrustning i baten. Autopiloten kan dock
orsaka mindre radiostorningar pa grund av dess elektroniska komponenter.

Kabeldragning:

Ledningar maste dras fran C-Drive (styrdatorn) till spinningskillan och till systemets Ovriga
obligatoriska komponenter Rattnav, roderldgesgivare och drivenhet. Kablarna skall med storsta
mdjliga hdnsyn dras sa 14ngt bort fran radioutrustning och luftledningar som mgjligt for att undvika
storningar pa centralenheten. Det elektriska rattnavet ansluts till det yttre uttaget pa C-Drive markt
med "REMOTE 1&2”.

C-Drive skall vara direkt ansluten till en spdnningskélla via en 15A sidkring och en strombrytare. En
elkabel godkéind for 15A skall anvindas mellan strombrytaren och uttaget benimnt POWER pé
centralenheten.
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Val av Roderligesgivare:

Roderldgegivaren har en DIP switch som ar placerad pé kretskortet i styrdatorn och ar mérkt 17, se

figur nedan. C-Drive levereras med switchen instilld for att passa en standard roderligesgivare
(RFUS).

«  Switch 1 skall sta i ldget ”OFF” {or en Standard Roderlagesgivare (RFUS)
«  Switch 1 skall sté i ldget ”ON” for den robustare roderldgesgivaren "Heavy Duty” (RFUH)

Observera: RFUS ger en spénning pa circa 1.6V till 3.4V pa grund av den reducerade vinkelrérelsen hos potentiometern. RFUH ger en
spdnning pa mellan OV och 5V da den kan utnyttja hela skalan pa potentiometern. Av denna anledning &r det viktigt att stélla om DIP
switch 2 da man byter till en annan variant av roderldgesgivare.

Installation av Roderlagesgivare

Rodergivaren installeras i nirheten av rorkulten och bor hdrma dess rorelse. P4 givaren finns det
markeringar som indikerar hur detta ska ske. Rorkulten, roderldgesgivaren och de tva stillbara
fastpunkterna bor tillsammans forma ett parallellogram enligt figuren nedan.

Roderldgesgivaren star emot vatten men man bor se till att ett visst vattenskydd finns sa att denna
inte blir helt drinkt. Om det skulle behdvas gar det bra att installera enheten upp och ner men notera
att den roda och den bld kabeln da ska byta plats (Notera: de gula kablarna anvinds inte till
rodergivaren).

‘ Maximum Length 300mm  (12")

Must keep FEEDBACK LINKAGE length the same as this length
To form a Parallelogram

ClEeNe
PORT Y/ STARBOARD

Rudder
" Feedback
Pivot

Rudder
Feedback
Arm

Recommended Distance

105mm (4 1/8")

(Use third hole from pivot
on Rudder Feedback Arm
to allow adjustment.)

Keep this distance

the same length as the
Rudder Feedback Arm,
from pivot to Ball Joint.
To form Parallelogram.

Ball Joint
Snap Swivel
Use Third Hole
from pivot

Feedback Linkage
Maximium Length 300mm (12")

Hydraulic Ram

Tiller
Arm

Rudder Feedback
Adjustment Block

Figur: Installation av Roderldgesgivare Standard (RFUS)
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Observera:
Naér systemet for roderldgesgivaren ar installerat dra rodret fran vardera max punkt och kontrollera:

. Att rodrets riktning indikerad pa mandverpanelens display ar korrekt.

. Att roderlagesgivaren med dess tillhérande komponenter inte utséatts for nagra mekaniska pafrestningar

2" x 3/16" Stainless ‘ Recommended Maximum Length 300mm (12")
Steel Mounting Bolts

Must keep FEEDBACK LINKAGE length the same as this length ‘

Keep this
to form a Parallelogram distance
= 2 the same
Rudder length as
E?.“‘ﬂ Pivot the Rudder
NO STEP Recommended Distance Feedback
105mm (4 1/8") Arm, from
\ (Use third hole from pivot pivot to Ball
~ TMQ Heavy Duty on Rudder Feedback Arm Joint. To form
Rudder Rudder Feedbak 1o allow adjustment.) Parallelogram
Feedback
Arm @ I
e _ Feedback Linkage .
i Maximium Length 300mm (12")
Snap S_WiV9| Rudder Feedback Tiller
Use Third Hole Adjustment Block i

from pivot

Hydraulic Ram

Roderldagesgivare "Heavy Duty” (RFUH)
Viktigt:
. Nar rodret och roderlagesgivaren ar centrerade bor alla vinklar i systemet vara 90 grader.
*  Anvand den medféljande anslutningen for feedback armen (Feedback Linkage).
*  Anvand roderlagesgivarens justeringsblock (Adjustment Block) pa rorkulten (Tiller Arm).
. Den hydrauliska armen kan installeras pa andra sidan av rorkulten.

. Kontrollera att da rodret vrids at babord sa ska roderlagesgivaren ocksa gora det.

. Roderlagesgivaren kan installeras upp och ned. Detta montage kraver att polariteten for givarens ledare maste omvandas.

Kablage till Roderligesgivaren:

Den formonterade kabeln fran roderldgesgivaren skall anslutas till det yttre uttaget (RUDDER) pa
C-Drive's ena kortsida. Den medf6ljande kabelns langd dr 14 meter. Kabeln kan forlingas om sa
behovs.

Observera:

1. Roderlagesgivaren ar monterad pa fabrik och bor inte korrigeras pa egen hand. rodergivararmen sitter fast i rodergivaren via
en o-ring for att sakerstalla en vattentat miljo. Denna kan skadas om armen pa roderlagesgivaren korrigeras pa egen hand.

2. Anvandes en "Heavy Duty” Roderlagesgivare (RFUH) skall denna anslutas enligt nedanstdende bild. Styrdatorn maste
omkonfigureras for version av roderlagesgivare. Detta gérs genom att de interna dip switcharna i styrdatorn stalls om till
"RFUH”
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-
Heavy Duty Rudder Feedback Wiring

Connect to the RFUH terminals.

@ = ]
= SIOIOORIS
5V Wi NEG| 5V W2 NEG
RFUH | RFUS
RES1 1K RES2_1K
— ==

5V w1 5V w2

LI
@

O
O

©)

Roderldgesgivarens kabel har en 5-pins DIN kontakt med en markering for vilken som &r forsta pin.

Pin 1: Roder aterkoppling signal (gul)

3
Pin 2: +5V Matning (réd) 4 O O
Pin 3: Rodervinkelindikator, RAI (vit) 5 2
Pin 4: 0V Matning (bla) O 1()
[}
Pin 5: anvands ej
Kontaktdonets Kopplingsschema
5v Red 5v
PIN 2 PIN 2
PORT
2k Ohm
4—— PIN5or1 GAl Green Em 3
White 12v
Lamp
Ov Blue Ov
PIN 4 PIN 4
Roderliigesgivare Rodervinkelindikator (RAI)
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Installation av Rodrets Drivenhet

For installation av drivenheter till olika slags styrningar hénvisas till drivenhetens manual. Ett
kontaktdon for stromforsorjning till drivenheten &r placerat utvindigt pa styrdatorns ena kortsida.
Till detta uttag kan den elektriska motorn pa en mekanisk drivenhet eller pa en reversibel
hydraulpump anslutas, med max 15A. Magnetventiler (solenoider) kan anslutas for att styra ett
hydraulaggregat med kontinuerlig pump.

Observera:

. C-Drive levereras om inget annat éverenskommits férinstalld for att passa till reversibel hydraulpump. C-drive kan aven
levereras konfigurerad for magnetventiler (solenoider) om sa 6nskas. Detta kraver en omprogrammering av de tekniska

parametrarna.

. Motorns elektriska anslutning kan behdva reverseras for korrekt riktning pa rodret.

Se figuren nedan for exempel pa anslutning av Pump/Motor till Centralenheten:

= W] B
MOTOR BYPASS POWER RUDDER

M1 M2 | Bl B2 = =
T - £ 93
— 8
PUKMP / MOTOR

Vid inkoppling av kontinuerliga pumpar styrda av magnetventiler (solenoider) skall C-Drive
omkonfigureras vilket gors i de tekniska parametrarna. Se appendix IV for detaljer hur detta gér till.
Observera att dven de bada byglarna J1 och J2 invéindigt i C-Drive bor klippas upp. Inkoppling av
magnetventiler pa ett hydraulaggregat framgér av figuren nedan-

2. o

[ U

=]
MOTOR BYPASS POWER RUDDER
M1

M2 Bl B2 z =
= 432
— @

SOLENOID VALVES

Dé linjara drivenheter anviands skall alltid en “clutch” for frikoppling (bypass) av drivenheten
anvindas. Detta for att mojliggdra manuell styrning av baten. Denna magnetventil ansluts som visas

1 figuren nedan.

& U

3|
MOTOR BYPASS POWER RUDDER

M1 M2 B1 B2 z 5
+ - 4 2
— &
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C-DRIVE SOM ELEKTRISKT STYRSYSTEM (SERVOSTYRNING)

Installation av Det Elektriska Manoverdonet

C-Drive dr en styrdator som tillsammans med ett elektriskt rattnav med FFU (Full Follow Up) utgor
ett system for elektrisk styrning. Kompletterat med en drivenhet dr det ett enkelt sétt att installera
servostyrning 1 baten. Elektrisk styrning kan dven vara en praktisk och i bland den enda mojliga
16sningen 1 de fall framdragning av hydraulslangar utgor ett problem t.ex. i trdnga utrymmen.

Elektriskt Rattnav

Installation av Elektriskt Rattnay vid Styrplatsen

*  Valjen plats i baten for rattnavets placering

. Anvand rattnavets I6sa krage som mall och saga ut ett hal fér rattnavet pa instrumenpanelen
. Markera med hjalp av "mallen” plats fér de sex bultarna och borra sedan dessa hal.

. Skruva fast rattnavet.

. Montera ratthjulet (medfdljer ej)

. Drag kabeln till C-Drive.

*  Anslut kabelns ledningar till C-Drive som Remote 1 i uttaget Remote 1&2. Obs DIN kontakt medféljer ej. Se appendix for
beskrivning.

. Installation av Sekund&ra Mandverdon
TMQ har ett flertal varianter av fjarrkontroller, styrspakar, elektriska styrnav och joysticks att vélja

bland. Dessa styrdon ansluts med sin tillhdrande kabel till ndgot av de tvd yttre uttagen for
fjarrstyrenheter (remotes) pa C-Drive.

Se dven Appendix ”Exempel pa Installationer med Extra Styrdon” 1 denna installationsanvisning.

Handhillna styrenheter monteras med en enkel konsol eller liknande. Fasta styrspakar behover ett
solitt och stadigt fundament for monteringen. TMQ's egna styrspakar (med “Full Follow Up”)
kraver ett hil pd 90 mm fOr installationen samt plats for en strombrytare. Enheterna dr mycket
robusta och kan utséttas for tillfdlliga 6verspolningar av vatten. Om de utsétts for direkt solljus kan
dock dekalen blekna.

Handhadllen Fjirrenhet (Remote)
. Valj en l1amplig plats i baten for konsolen till den handhallna fjarrstyrningen
. Skruva fast konsolen och sétt enheten pa plats

. Drag kabeln fran den handhallna fjarrenheten till C-Drive

. Anslut kontakten till uttaget REMOTE 3 pa C-Drive.

. Nar C-Drive ar paslagen, testa att den handhallna enheten fungerar.

Fjérrkontroll
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Fast Manoverdon (TMQ Proprietiir Styrspak med ”Full Follow Up”)

*  Valjen plats i baten for det sekundéara rattnavets placering
. Skar ut ett hal pa 90mm for styrspaken

. Fast styrspaken med tva skruvar

. Montera strombrytaren i narhet till styrspaken

. Drag kabeln till C-Drive.

*  Anslut kabelns ledningar till C-Drive och till strdmbrytare. Se appendix.

Styrspak

Anslutningsalternativ
C-Drive har tva utvindiga uttag for anslutning av handhallna fjarrkontroller och fasta styrspakar.

e Remote 1&2 och Remote 3.

Dessa bada uttag kan anvidndas for anslutning av flera styrspakar och rattnav i olika kombinationer
for att passa béatars olika behov av mandvrering. Om styrspaken monteras tillsammans med en
strombrytare placerad vid styrplatsen kan det aktuella styrdonet aktiveras. Dessutom kan en “aktiv”
handhéllen fjarrkontroll anslutas till uttaget miarkt Remote 3. Med aktiv menas att &ven autopilotens
funktioner for roderkéinslighet och forstirkning kan styras fran fjarrkontrollen.

C-Drive kan konfigureras i ett antal olika moder for att passa till olika styrdon pé alla mdjliga béatar:
. Ett elektriskt styrnav
. Ett elektriskt styrnav och en fjarrkontroll
. Ett elektriskt styrnav och tva fjarrkontroller
. Flera kombinationer av ovanstaende.

Styrdatorn kan konfigureras i sex varianter for att passa olika batars mandverdon. Denna
konfiguration gors normalt pé fabriken vid bestéillningen av systemet. Det dr mojligt att gora en
omkonfiguration senare. Da behovs en PC och en specialkabel (som inte medfoljer systemet).

Det finns tvé instédllningar for C-Drive som ticker de flesta styrsystems behov. Dessa ér:

1. Ett manuellt (hydrauliskt) styrsystem &r batens primara styrsystem. Det innebar att C-drive ar sekundért styrsystem och
aktiveras i Servo laget (Power mode).

2. Att C-Drive ar det priméra styrsystemet pa baten. Detta innebar att den elektriska styrningen ar aktiv da C-Drive satts pa d.v.s.
i Standby laget.

Skillnaden &r att C-Drive i1 det senare fallet alltid aktiveras for elektrisk styrning vid tillslag.
Observera:
C-Drive ér levereras fran fabrik instélld pa_ldge 1 for att passa som ett sekundaért styrsystem om inget annat bestillts.

Det finns ytterligare forprogrammarade konfigurationer att vdlja pd for specifika krav. For detaljer,
se avsnittet Avancerade tekniska instdllningar. Nedan beskrivs de tva vanligaste for PrimarSekundér
respektive sekundar elektrisk styrning.
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FORSLAG PA DRIVENHETER

C-Drive fungerar med de flesta pd marknaden féorekommande drivenheter av olika fabrikat. Om
man redan har en drivenhet installerad pa sin bat kan denna normalt styras fran C-Drive. Da

drivenhet saknas eller onskas bytas ut har Flotec Marin i sitt sortiment foljande exempel pa
drivenheter for olika slag av bat, motor etc.

g M/ : Reversibel hydraulpump

o

* For mindre batar som har en hydraulstyrning.

Hydraulaggregat

For lite storre batar som har en hydraulstyrning. Dessa édr kontinuerliga
pumpar med magnetventiler.

Linjér mekanisk drivenhet

Avsedd for batar med befintlig mekanisk styrning. Kopplas med kedja.

Linjdr hydraulisk drivenhet

For batar utan hydraulstyrning. Kompakt utférande med hydraulcylinder,
reversibel pump och by-pass ventiler i en enhet.

Flotec Marin tillhandahaller d4ven avpassade paket med populdra kombinationer av styrdatorn C-
Drive och drivenhet for manuella och automatiska styrsystem till sdvil motorbatar som segelbatar.
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EXTRA UTRUSTNING
Den finns manga anvindbara tillbehor till C-Drive. Nedan ges nagra exempel for olika andamal.

C-Drive som Autopilot

Innehéller tillaggsfunktioner som krivs for att utnyttja C-Drive som Autopilot.

Mandverpanel:

RUDDER ANGLE

|
MANUAL aPs
«w| 411 )| 108
c1s 0 +f s |HDG125M  sewn
Dodge _4(Port | Stbp | Minimise

AP55HEAD AP1000 (PC-baserad)
Kompass

ELECOM Elektronisk Kompass
Fjarrkontroller

Flera olika modeller som ger 6kad bekvamlighet och mobilitet i fartyget

Aktiv Fjarrkontroll

Passiv Fjarrkontroll

Roderligesindikator

Visar rodrets vinkerorelser

RAI
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KONFIGURATION

C-Drive konfiguras pa fabriken for att passa de flesta tillimpningar. Vid behov kan vissa parametrar
justeras individuellt for att anpassa systemet till speciella forhallanden. Detta gors genom att en PC
med kommunikationsprogramvara ansluts till C-Drive med en speciell dataledning. Denna procedur
som utforligt beskrivs i avsnittet Avancerade Tekniska Instdillningar kan TMQ's aterforsiljare hjélpa
till med.

Foljande parametrar gér att justera:
1 Pulse Delay (Varde: 0 till 100)
Ar den relativa bredden pa den pulsade spanningen under en period som bestéms av frekvensen.

2 Reverse Delay (Varde: 0 till 100)
PULSE FREQUENCY

Ar den tid som C-Drive véntar da rodret byter riktning. <

3 Pulse Frequency (Varde: 0 till 100) E‘étwa
e E—

Ar tiden for en period av ett pulstag fér att mata motor eller magnetventiler. —

4 Rate of Turn (Varde: 0 till 100)

Bestammer vinkelhastigheten med vilken baten tillats svanga.
5 Dead band (Varde: 0 till 100)

Anger kansligheten d.vs. hur stor kursavvikelse som C-Drive tillater innan den agerar och driver rodret att korrigera kursavvikelsen.
6 Serial Output (HDT, HDM, HDG)

Serieutgangen ar fabriksinstalld for att skicka HDT som NMEA kursdata. Alternativa val & HDG, HDT och HDM tillsammans, eller var
och en.

Pump/Motor | Solenoider

Roderbegransning +/- 30° Justerbar
Elektrisk styrning 1 11till6

Puls eller Deadband** 2 AP4 0 till 100
Puls fordrojning* 2 - 0 till 100
Svangriktning, férdrojning ** 30 >60 0 till 100
Puls Frekvens * 20 - 0 till 100
Svangningshastighet 10 0 till 100
Kanslighet 1 0 till 100
NMEA Kursdata (seriell) HDT HDT, HDM, HDG.

Tabell: Fabriksinstéllningar

Instéllningarna ovan kan éndras beroende pa speciella krav vid installationen med hjélp av en PC
och en specialkabel (extra tillbehor). Se procedur under avsnittet Avancerade Tekniska Instdillningar.

* Pulsfordrojning och pulsfrekvens anvinds ej for magnetventiler (solenoider)

** Da ett hydraulaggregat styrt med magnetventiler anvéinds som drivenhet rekommenderas de
alternativa instéllningarna av de tekniska parametrarna.

Observera: Nir ett Hydraulggregat styrt med magnetventiler anvands bor de bada byglarna J1 och
J2 klippas upp
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AVANCERADE TEKNISKA INSTALLNINGAR

C-Drive har ett stort antal parametrar vilka kan trimmas for att uppna optimal prestanda i system
med olika tillbehor. Normalt behover dessa parametrar inte dndras utan den fabriksinstillda
konfigurationen med kundens forval av servostyrning (som primér eller sekundér) och typ av
drivenhet (motor eller magnetventiler) fungerar utmérkt i de flesta sammanhang. Det kan dock
finnas behov att dndra dessa instdllningar beroende pa batens utformning och speciella vider eller
lastforhallanden.

Uppkopplingsprocedur

Det kommunikationsprogram som anvands for att justera styrdatorns parametrar kan skilja sig at
mellan olika datorer och operativsystem.

1. Anslut den proprietira dataledning fran TMQ (tillval) mellan NMEA uttaget pa C-Drive och
en ledig serieport pa en PC. Det krévs tillgdng till en oanvind serieport pa datorn under den
tid som proceduren pagar. Om serieport saknas pa datorn vilket det gér pa manga moderna
doterer kan en serieport till USB adapter anvéndas.

9 Pin Female D-Type 6 Pin DIN Plug
(Connect to Computer) (Connect to C-Drive NMEA Socket)
1
6| O
O Cy a
[ S NMEA PIN 3 5 1
O O
(o NMEA PIN 5 6
O o © o
O NMEA PIN 4
O 30
‘U ©
S NMEA

Pin Positions Solder Side of Connectors

Kabelns inkoppling mellan serieporten och NMEA uttaget framgdr av bilden ovan.

2. Aktivera en kommunikationsprogramvara, t.ex. Hyperlerminal som medféljer Windows
operativsystem.

3. Start > Programs > Accessories > Communications > Hyper terminal

4. Etablera en ny forbindelse och namnge den till t.ex. “Electric Steering” i dialogrutan pé
skdarmen.

5. Vélj anslutning till den serieport som dataledningen dr ansluten till, t.ex: Connect using:

Direct to COM1 B
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6. Fyll i dialogrutan med foljande data: Datahastighet = 4800 baud, Data Bits = 8, Paritet =
None, Stop Bitar = 1, Flow Control = None.

7. Sétt pa C-Drive med Hyper Terminal programmet uppkopplat. Data skall nu vara synliga i
dialogrutan.

8. Tryck pa ‘Shift’ och skriv in texten ‘@cal’ . Tryck sedan pé ‘Ctrl’ och ‘Enter’ (Obs: Texten
ar inte synlig ndr den skrivs). Déirefter kommer menyn for ‘TMQ Steering Unit’ att visas

9. Vilj rad 1 menyn och dndra de parametrar som Onskas; Spara och ldmna
konfigurationsmenyn.

Den nya instdllningen kommer att sparas i C-Drive's minne.

Kalibrering av de Tekniska Parametrarna

Har foljer en sammanstillning av vilka de tekniska parametrarna dr. Sitt igang C-Drive med Hyper
Terminal programmet i datorn uppkopplat enligt ovanstdende beskriven procedur. Data skall nu vara
synliga i datorns dialogruta. Frdn huvudmenyn vélj 6nskad under meny.

«  Fjarrkontroller
+  Drivenheter

* Roder

«  Kompass

« NMEA kursdata
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Undermenyer
1 2 3 4 5
Val av Styrdon* Meny fér Styrning** | Roderinstéllningar | Kompasskalibrering Seriell Utgang
1 Remote Mode Pulse Delay Set Rudder Limits Start Cal Serial Data Output
2 View Remote Data Reverse Delay View Rudder Limits Store Cal View Serial 1
3 Calibrate Remote 1 Pulse Frequency View Rudder Data Reset Cal View Serial 3
4 Calibrate Remote 2 Rate of Turn Set Rudder Tolerance ShowValues Check Head CheckSum
5 Calibrate Remote 3 Pulse or Deadband Set Rudder Ratio Compass Data
6 Calibrate Remote 4 Dead Band Gyro Value
7 Calibrate Remote 5 Steer Data
8 Reset Calibration View GPS Steering Data
9 | View Remote Calibrations Current Rate Data
D Display Help
Q Quit Quit Quit Quit Quit
Noter:

* | denna undermeny véljs om servostyrningen skall vara sekundir (Remote Mode 1) eller primédr
(Remote Mode 4). Dessutom ges ytterligare mojligheter till alternativa styrplatser samt kalibrering
av indivuella styrdon. Se den engelska manualen, eller kontakta din TMQ éaterforsiljare for mer
information.

** I denna undermeny gors instillningarna for att uppna optimal samverkan mellan C-Drive och
den valda drivenheten. Obeservera att det dr i den hir undermenyn man véljer mellan
magnetventiler (Solenoider) och reversibla motorer for drivenheten.

Kalibrering av Fjarrstyrdon

Fjarrstyrdon kan behdva kalibreras for att fullt roderutslag ska uppnés. Gor foljande:
. Valj huvudmenyn med hjalp av tangentbordet till PC
e  Valj Remotes fran Huvudmenyn
. Kalibrera fjérrstyrdonet genom att valja nummer pa enheten i menyn.
*  Vrid enhet fran fullt moturs lage till fullt medurs lage.
. Upprepa proceduren for varje styrdon.
*  Tryck Q for att lAmna menyn

. Godkann kalibreringen vid avslutning.
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DECLARATION OF CONFORMITY
(MANUFACTURERS DECLARATION )

MANUFACTURER:- TMQ ELECTRONICS
PO BOX 3348
TINGALPA DC 4172
AUSTRALIA
TEL: +61 7 3890 7788
FAX: +61 7 3890 7799

Declares under our sole responsibility that the products:

C-Drive 5 Steermng Amplifier. Rudder Feedback Unit and remote accessories, all

units interconnected with necessary cables and external connections as a system

to which this declaration relates. 1s in conformuty with Standard(s):

ENG60945/1997
CEIIEC945/1996

For TMQ International Pty. Ltd.
Murarme Queensland Australia.

Eﬂﬁf Mﬂ"‘--’ 4 June 2010

Roger Webber, Manager
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APPENDIX I - Installationer med Elektriska Styrdon

Installationer med Hydraulisk Styrning som Primér Styrning

STYRDATOR DRIVENHET J
STYRDATOR
DRIVENHET m_-@
C-DRIVE
:.ﬂ:@ HYDRAULCYLINDER
HYDRAULCYLINDER
H259 HYDRAULISK  MANOVERPANEL
RATTPUMP AUTOPILOT AP55
HYDRAULISK  MANOVERPANEL
RATTPUMP AUTOPILOT AP55
FJARRKONTROLL
Hydraulisk Rattpump med Autopilot AP55 Hydraulisk Rattpump med Autopilot AP55 och Fjarrkontroll

STYRDATOR DRIVENHET J
STYRDATOR
HYDRAULCYLINDER
HYDRAULCYLINDER
HYDRAULISK MANOVERPANEL
i RATTPUMP AUTOPILOT AP55 i
| HYDRAULISK  MANOVERPANEL % %
RATTPUMP AUTOPILOT AP55 e
"""""""""""" B H259 i

SEKUNDAR ELEKTRISKT |
NOVE RPANEL. RATTNAV

Dubbla Styrplatser Hydraulisk Rattpump med Autopilot, Dubbla Styrplatser Hydraulisk Rattpump med
Elektriskt rattnav med sekundadr mandéverpanel Mandverpanel, Elektriskt rattnav med sekundar
mandverpanel samt fjarrkontroll
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Installationer med Enbart Elektrisk Styrning

REVERSIBEL
HYDRAULPUMP
STYRDATOR

REVERSIBEL
HYDRAULPUMP
STYRDATOR

C-DRIVE

ELEKTRISKT
STYRNAV

s ey

ELEKTRISKT ~ MANOVERPANEL
STYRNAV AUTOPILOT AP55

Enbart Elektriskt Rattnav/Styrspak Elektriskt Rattnav/Styrspak med Manéverpanel for Autopilot

REVERSIBEL
HYDRAULPUMP
STYRDATOR

REVER SIBEL
HYDRAULPUMP
STYRDATOR

C-DRIVE

HYDRAULCYLINDER
STYRPLATS 1
% H259

-
ELEKTRISKT  MANOVERPANEL i
STYRNAV AUTOPILOT AP55

Omkopplare

ELEKTRISKT
STYRNAV 1

= STYRPLATS 2
o | |
= Omkopplare |
=H
FJARRKONTROLL

ELEKTRISKT
STYRHNAV 2

Elektriskt Rattnav/Styrspak,0 Autopilot och fjarrkontroll

Dubbla styrplatser med Rattnav/Styrspak
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APPENDIX II - Elektrisk Anslutning av Styrnav

Med Elektrisk Styrning som Huvudalternativ

Inkoppling av Elektriskt
Manéverdon till C-Drive

REMOTE 182
Uttag "Remote 1 & 2” Kabelledare b1 oV Rod

Pin 2: Styrsignal - Grén . "o
Pin 3: 0V - Bla
DIN Remote 1

Styrsignal 1
L'

Pin 1 + 5 volt matning

N

Pin 2 Kontrollsignal 1 for Styrning

| -

—

Som Sekundart Manodversystem med Autopilot:

Pin 3 0 volt

REMOTE 1&2 5
Pin 2: Styrsignal 1 - Gran 5
Pin 4: Selektor 1 Manuell/Autopilot - Gul B

Pin 1: 5V Power - Rod #ﬂ
Pin 3:0V - Bla

Styrsignal 1
v

5V
Selektor: Manue Il itopilat

]

L |
% Manuelt o . _, Autopilat|
B T |

Som Sekundart Mandversystem med Dubbla Styrnav och Autopilot:

REMOTE 182

Pin 2: Styrsignal 1- Grén

Pin 4: Selektor 1 Manuell/Autopilot - Gu
Pin 5: Styrsignal 2 - Gran

Pin 6: Selektor 2 Manuell/Autopilot - Gul
Pin 1: 6V Power - Rad
Pin 3:0V-Bla

Styrsignal 1
L4

v
Selektor 1: ManuellA utopiiot

Styrplats 1

[

% Mantelk oy ', _, Autopilct]
pp T T

Styrsignal 2
ih

5
Selektor 2: WanuelVA utopilot

Styrplats 2

[ o~

Manuelk oy . s Auopilot |
§ e |
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APPENDIX III - Anslutning av Joystick till C-Drive

Joysticks ér en enkel metod att &stadkomma en extra styrplats till ett autopilotssystem. Nér en
joystick ar aktiverad dvergar C-Drive till servoldge (Power mode) och driver rodret at styrbord eller
babord. Nar Joysticken ater sldpps atevander C-Drive till manuellt 14ge. Notera att dessa joysticks ar
Non Follow Up till skillnad fran styrspakar och elektriska rattnav. Rodret stér alltsa kvar i det
vinklade ldaget det hade nér spaken slidpptes.

Anslutning av Joystick till Reversibel Pump

For denna applikation skall C-Drive vara konfigurad for Remote mode 1. och ansluts till C-Drive
som Remote 2 (uttag REMOTE 1&2). Dvs den elektriska styrningen &r sekundar till en hydraulisk
styrning.

BABORD STYRBORD

F. 1
ovtPnSJo—\—%—r%y— ‘
. \

’/ ;lﬁuto”ﬂanuell lagesvaljare (Pin 6)

"Remote wiper return™ (Pin 5)

.
+5V (Pin 1)

Observera:
- Kan anvindas tillsammans med sdvil reversibla hydraulpumpar som mekaniska drivenheter
« De bada resistorerna” dr nddvéndiga for att undvika risken for kortslutning.

- Ett elektriskt rattnav och/eller en fjarrkontroll kan fortfarande anvéndas till C-Drive som
Remote 1 (uttag REMOTE 1&2) eller Remote 3. (uttag REMOTE 3)
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Anslutning av Joystick till Hydraulaggregat med Magnetventiler

Installation av joystick i kombination med styrning via magnetventiler sker enligt figuren nedan.
Notera DPDT omkopplaren. Den placeras pé instrumentpanelen och med den vixlar man mellan
elektrisk styrning via C-Drive och styrning med joystick.

DRIVE1 BYPASS POWER RUDDER
M1 M2  B1 B2

911%)1%) (%)

"DPDT” Omkopplare mellan
Elektrisk styrning ES eller Joystick
+12v/ 24v

ES
Js
ES_ !
Js —!

———o |

Magnetventiler

Joystick

Eom
i

Observera:

I de fall en joystick kopplas till C-Drive utan "DPDT” omkopplaren beskriven ovan géller att de
bada interna byglarna J1 och J2 invéindigt i C-Drive maste klippas upp. Dessutom maste manuellt
ldge” pé autopilotens mandverpanel véljas for att styrning med joystick skall fungera korrekt.

Se figuren nedan samt Appendix IV: Inkoppling av Drivenhet med Magnetventiler.

DRIVE1 DRIVE2 POWER RUDDER
M1 M2 M3 M4

9%)1%)\%]1%

402
030
50O1

-0+
G ]

Magnetventiler +12v/ 24v

: O

Joystick

o
~[ Oov
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APPENDIX IV - Inkoppling av Drivenhet med Magnetventiler

Hur inkoppling av magnetventiler (Solenoider) pé ett hydraulaggregat gar till framgér av figuren
nedan.

& J
MOTOR BYPASS POWER RUDDER
M1 M2 B B2 =
B . Oy
@22\ o P 0o
1 2z 50 01
3 — &
SOLEMOID VALVES

f oo —

Konfigurationen av de tekniska parametrarna for C-Drives drivkretsar skiljer sig nidgot mellan
inkoppling av en reversibel motor och en kontiuerlig pump styrd av magnetventiler (solenoider).

Folj instrukionen i avsnittet ”Avancerade Tekniska Instdillningar” i denna manual. For omstéllning
till magnetventiler véljer man i C-Drive5 huvudmeny

#2 Steering Menu, vilj parameter:

#5 Deadband. Denna parameter skall &ndras. Med tangentbordets plus (+) eller (-) dndrar
man sé fonstret visar ”AP4”. Tryck sedan “Enter” for uppdatering. Fortsétt
sedan till Parameter:

#2 Reverse Delay.  Andra detta virde med tangentbordets plus (+) eller (-) till storre n 60, ett
lagom virde brukar vara 70.

Dérmed ar C-Drive omstilld till magnetventiler.

Detta rekommenderade instillningarna framgar av tabellen nedan.

Parameter Pump/Motor | Solenoider | Vardeomfang
Deadband Pulse AP4
Reverse Delay 30 >60 0 till 100

Observera: Nir ett Hydraulggregat styrt med magnetventiler anviands bor de bada byglarna J1 och
J2 invéndigt 1 C-Drive klippas upp. Om en joystick for styrning inkopplas till C-Drive utan DPDT
omkopplare se appendix III) skall J1 och J2 klippas upp. Se pilarna 1 orienteringsbilden nedan.

27
© Flotec Marin AB 2012
Rev 1



	INTRODUKTION
	ÖVERSIKT
	INSTALLATIONSANVISNINGAR
	Förberedelser
	Installation av Styrdator C-Drive
	Placering:
	Kabeldragning:
	Val av Roderlägesgivare:

	Installation av Roderlägesgivare
	Kablage till Roderlägesgivaren:

	Installation av Rodrets Drivenhet

	C-DRIVE SOM ELEKTRISKT STYRSYSTEM (SERVOSTYRNING)
	Installation av Det Elektriska Manöverdonet 
	Elektriskt Rattnav
	Anslutningsalternativ

	FÖRSLAG PÅ DRIVENHETER
	EXTRA UTRUSTNING
	KONFIGURATION
	AVANCERADE TEKNISKA INSTÄLLNINGAR
	Uppkopplingsprocedur
	Kalibrering av de Tekniska Parametrarna 
	Kalibrering av Fjärrstyrdon 


	APPENDIX I - Installationer med Elektriska Styrdon
	Installationer med Hydraulisk Styrning som Primär Styrning
	Installationer med Enbart Elektrisk Styrning 

	APPENDIX II – Elektrisk Anslutning av Styrnav
	Med Elektrisk Styrning som Huvudalternativ
	Som Sekundärt Manöversystem med Autopilot:
	Som Sekundärt Manöversystem med Dubbla Styrnav och Autopilot:

	APPENDIX III - Anslutning av Joystick till C-Drive
	Anslutning av Joystick till Reversibel Pump
	Anslutning av Joystick till Hydraulaggregat med Magnetventiler

	APPENDIX IV – Inkoppling av Drivenhet med Magnetventiler

